Si consideri il sistema

i = (2t —22-1)
.’f?g = Tg(T%‘FST%-l)

a) Si dimostri, per mezzo di una funzione di Lyapunov, che I’origine dello spazio di stato & un
equilibrio asintoticamente stabile.

b) Si determini una sotto-regione del suo bacino di attrazione.

¢) Infine, utilizzando la stessa funzione di Lyapunov, o altre argomentazioni, si mostri che I’origine
non ¢ globalmente stabile.
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