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IL SISTEMA DINAMICO NON LINEARE

Sistemi non lineari (cenni)

Per semplicità, consideriamo sistemi
(tempo) invarianti [varianti]: f e g non dipendono dall'argomento t (istante iniziale t=0). 
autonomi: senza ingressi, o con ingressi costanti (considerati come parametri), f e g non dipendono da u.

Nota 1: le traiettorie non si intersecano.
Nota 2: supponiamo le traiettorie unicamente definite in avanti nel tempo (anche all'indietro a t.c.).
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ESEMPIO: La crescita "logistica"  (n =1, t.c.)

Sistemi non lineari (cenni)
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ESEMPIO: La crescita "logistica"  (n =1, t.d.), detta anche mappa logistica o quadratica
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REGIMI ASINTOTICI

Sistemi non lineari (cenni)
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L'ATTRATTORE DI LORENTZ

Sistemi non lineari (cenni)
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L'ATTRATTORE "FRACTAL FERN"

Sistemi non lineari (cenni)
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ATTRATTORI MULTIPLI

Sistemi non lineari (cenni)
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ATTRATTORI MULTIPLI
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ATTRATTORI MULTIPLI
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ATTRATTORI MULTIPLI



DIPARTIMENTO DI ELETTRONICA, INFORMAZIONE E BIOINGEGNERIA    |   POLITECNICO DI MILANO

FONDAMENTI DI AUTOMATICA (PER ING-FIS) |    FABIO DERCOLESistemi non lineari (cenni)

ATTRATTORI MULTIPLI
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ATTRATTORI MULTIPLI
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ATTRATTORI MULTIPLI
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EQUILIBRI

Sistemi non lineari (cenni)
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STABILITA' DELL'EQUILIBRIO

Sistemi non lineari (cenni)
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STABILITA' DELL'EQUILIBRIO: ESEMPI

Un circuito bistabile

Il modello di competizione Lotka-Volterra

Una malattia genetica: la beta-talassemia (o anemia mediterranea)
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Il modello di una malattia genetica: derivazione
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LINEARIZZAZIONE NELL'INTORNO DI UN EQUILIBRIO

SISTEMA LINEARIZZATO
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LINEARIZZAZIONE PER SISTEMI NON AUTONONI NELL'INTORNO DI UN EQUILIBRIO

SISTEMA LINEARIZZATO
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VARIETA' STABILE, INSTABILE E CENTRO

LINEARIZZAZIONE NELL'INTORNO DI UN EQUILIBRIO
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VARIETA' STABILE, INSTABILE E CENTRO

LINEARIZZAZIONE NELL'INTORNO DI UN EQUILIBRIO



DIPARTIMENTO DI ELETTRONICA, INFORMAZIONE E BIOINGEGNERIA    |   POLITECNICO DI MILANO

FONDAMENTI DI AUTOMATICA (PER ING-FIS) |    FABIO DERCOLESistemi non lineari (cenni)

VARIETA' STABILE, INSTABILE E CENTRO (n = 3)

LINEARIZZAZIONE NELL'INTORNO DI UN EQUILIBRIO
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LINEARIZZAZIONE E STABILITA'
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