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o Formulazione del modello (dinamico, lineare, tempo-invariante)
o Movimento ed equilibrio
o Stabilità
o I sistemi non lineari (cenni)
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Esempio: l'unico sistema dinamico a dimensione infinita che considereremo: il ritardatore a t.c.

Stato x(t) = porzione di segnale u(t') per t' ∈ [t -τ, t]

E' un sistema lineare perché vale il principio di sovrapposizione

Possiamo anche definire la T.d.T.
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REVERSIBILITA': T. CONTINUO
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NOTA SUI SISTEMI NON REVERSIBILI
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ESEMPIO: Registro a scorrimento – buffer di memoria – ritardatore a t.d.
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